
  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  แบบปฏิบัติการ   1      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                       ชุดปมวันที่สินคา 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดปมวันท่ีสินคา 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อตองการใหนักศึกษามีการวางแผนในการปฏิบัติการชุดปมวันที่สินคา 
      2.  สามารถลําดับขั้นตอนการออกแบบชุดปมวันที่สินคาได 
      3.  สามารถกําหนดรหัสตําแหนงของอุปกรณแสดงขนตอนการทํางานได 
      4.  เพื่อใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติการชุดปมสินคา 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลวควบคุมทิศทางชนิด  5/2 
3.  ชุดปรังปรุงคุณภาพลม 

 
โจทย  : ตองการปมวันที่บนฝากลองบรรจุส่ิงของโดยการกดปุมส่ังงานใหกานสูบเคลื่อนที่ออก 
              ทําใหปมวันที่ยึดติดกับปลายแกนกดบนฝากลองเพื่อปมวันที่ 
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คําถาม :   จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 
 

คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   2      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                        ชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
       

ช่ือ-สกุล...........................................................         รหัส.........................    วันที.่.................................. 
 
 ชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อใหมีความเขาใจขั้นตอนการออกแบบชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
      2.  สามารถกําหนดรหัสของอุปกรณในวงจรอยางเหมาะสม 
      3.  เพื่อใหนักศึกษามีทักษะจากกาฝกปฏิบัติชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานทางเดียว 
2.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินดวยลมกลับดวยสปริง 
3.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินดวยมือกดกลับดวยสปริง 
4.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 
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โจทย  :  ตองการใชกระบอกสูบทางเดียวในการขึ้นรูปชิ้นงาน  สําหรับการใชกระบอกสูบทางเดียว 
              ในการขึ้นรูปนี้  จําเปนตองทราบโมเมนตัมที่แนนอนในจังหวะที่ยืดออก  ซ่ึงสามารถควบคุม 
              โดยการใชวาลวควบคุมทิศทาง  (DIRECTIONAL CONTROL VALVE)  ควบคุมปริมาณลม 
               ที่จะเขากระบอกลม  การทํางานนี้จะมีประสิทธิภาพถาขนาดของวาลวควบคุมทิศทาง  
              (DIRECTIONAL CONTROL VALVE)  ที่ควบคุมกระบอกสูบมีขนาดที่เหมาะสม  สามารถ 
              จายลมไดมากพอกับปริมาณที่กระบอกสูบตองการ  ชุดขึ้นรูปชิ้นงานนี้ส่ังงานโดยการกดปุม   
              ซ่ึงอยูหางจากชุดขึ้นรูปไป  5  เมตร 
 
คําถาม :   จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  3      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี               ชุดควบคุมประตูหองเย็น 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดควบคุมประตูหองเย็น 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อใหมีความเขาใจการจัดลําดับอุปกรณในการใชงานของวงจร 
      2.  เพื่อใหเกิดความเขาใจถึงหลักการทํางานของวงจรชุดควบคุมประตูหองเย็น 
      3.  เพื่อใหเขาใจในการนําเอาระบบนิวแมติกสไปใชกับชุดควบคุมประตูหองเย็น 
  
 
 
 
 

 
 

 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  วาลว  5/2  เล่ือนล้ินไปกลับดวยลม 
3.  วาลวกันกลับสองทางจํานวน  2  ตัว 
4.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินดวยมือกดกลับดวยสปริง 
5.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 

โจทย  :  ตองการควบคุมประตูปด-เปดหองเย็น  (เชนในซูปเปอรมาเก็ต)  ซ่ึงปกติจะเปดอยูตลอดเวลา 
              โดยการกดสวิทซปด-เปดที่ขางประตู  ซ่ึงมีอยูทั้งดานในและดานนอกหองเย็น  (รวม  4  ปุม) 
              พนักงานที่จะเขาไปใหกดปุม  เปด  เมื่อเขาไปแลวก็กดปุม  ปด  ที่อยูอีกดาน 
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หมายเหตุ  :  ในภาวะปกติประตูจะเปดโดยกานสูบจะเคลื่อนที่ออกสุด 
คําถาม :   จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานตามที่ระบุไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
 
 
 
 
 
 
 



 309 

  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   4      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                         ชุดคัดสินคา 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดคัดสินคา 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อใหนักศึกษาไดวางแผนที่จะออกแบบวงจรอยางเปนขั้นตอน 
      2.  เพื่อกําหนดรหัสแสดงขั้นตอนการทํางานของวงจรอยางถูกวิธี 
      3.  สามารถรูโครงสรางของอุปกรณในวงจร 
      4.  เพื่อตองการใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติของวงจร 
  
 
 
 
 

 
 
 

 
 

อุปกรณประกอบ 
1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  วาลว  5/2  เล่ือนโดยใชลมกลับดวยสปริง 
3.  วาลว  3/2  แบบมือกดเลื่อนกลับดวยสปริง 
4.  วาลวลมคู 
5.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 
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โจทย  : ตองการคัดสินคาที่ถูกสงมาตามสายพาน  โดยใชกระบอกสูบสองทางที่ถูกสั่งงานให 
              เคล่ือนที่ออกโดยการกดปุมส่ังวาลว  2  ตัวทั้งคู  ถากดปุมใดปุมหนึ่งหรือปลอยปุมใดกอน   
              กานสูบจะถอยกลับไปสูสภาวะเริ่มตนทันที 
 
คําถาม :   1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานตามที่ระบุไว 
     2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  5      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี      ชุดควบคุมการปด-เปดถังบรรจุขนาดใหญ 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดควบคุมการปด-เปดถังบรรจุขนาดใหญ 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อตองการใหนักศึกษาไดวางแผนในการฝกปฏิบัติ 
      2.  สามารถลําดับขั้นตอนการออกแบบชุดควบคุมการปด-เปดถังบรรจุได 
      3.  สามารถกําหนดรหัสตําแหนงของอุปกรณและแสดงขั้นตอนการทํางานได 
      4.  เพื่อใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติการจริง 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลว  5/2  ใชลมเล่ือนไปกลับ 
3.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินโดยลูกกลึงสองทาง 
4.  ซัตเทิลวาลว 
5.  วาลวหนวงเวลา 
6.  วาลว  3/2  ใชมือกด 
7.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 
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โจทย  :  ตองการควบคุมการปด-เปดถังบรรจุขนาดใหญ   ดวยกระบอกลมสองทิศทางที่ถูกควบคุม 
              โดย  LIMIT  SWITCH  และวาลวกดปุม 2  ตัว (กดสั่งงานที่ตัวใดตัวหนึ่งก็ได)  เมื่อกดปุม 
               ส่ังงานประตูถังบรรจุจะเปดออก  5  วินาทีแลวจึงจะปด  (เวลาเริ่มนับจากกระบอกสูบลม 
               เร่ิมยืดออก) 
 
คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

   2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   6      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                    ชุดทําความสะอาด 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดทําความสะอาด 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อออกแบบวงจรชุดทําความสะอาดชิ้นงานไดอยางเหมาะสม 
      2.  สามารถอธิบายหลักการทํางานไดอยางถูกตอง 
      3.  ทําใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติชุดทําความสะอาดชิ้นงาน 
  
  
 
 
 
 

 
 
 

 
 

อุปกรณประกอบ 
1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลวปรับอัตราการไหลทางเดียว 
3.  วาลว  5/2  เล่ือนวาลวโดยใชลม 
4.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวโดยลูกกลึงทํางานสองทางกลับดวยสปริง 
5.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวโดยใชลม 
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6.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวใชมือกดกลับดวยสปริง 
โจทย  :  ตองการทําความสะอาดชิ้นงานในภาชนะ  โดยการใชกระบอกลมสองทิศทางเปนตัวพา 
              ภาชนะจุมในน้ํายาทําความสะอาด  ในลักษณะขึ้นและลงหลาย ๆ  คร้ังเมื่อกดปุมส่ังงาน  
              (START)  โดยที่ไมทําใหน้ํายาทําความสะอาดซึ่งปกติจะเปนสารเคมีอันตรายกระเด็น 
              ออกมาได  และหยุดการทํางานเมื่อกดปุมหยุด  (STOP)  โดยที่กระบอกสูบลมจะตองหยุด 
              อยูในตําแหนงถอยกลับสุด  (ภาชนะถูกยกขึ้น) 
 
คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

   2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  7      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี              ชุดยกและขนถายชิน้งาน 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดยกและขนถายชิ้นงาน 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  สามารถจัดลําดับขั้นตอนการออกแบบชุดยกและขนถายชิ้นงาน 
      2.  สามารถออกแบบและกําหนดรหัสอุปกรณของวงจรไดอยางเหมาะสม 
      3.  ทําใหมีทักษะจากการฝกปฏิบัติชุดยกและขนถายชิ้นงาน 
  
  
 
 
 
 

 
 
 

 

 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลว  5/2  เล่ือนวาลวโดยใชลมดัน 
3.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวโดยลูกกลึงทํางานสองทางกลับดวยสปริง 



 316 

4.  วาลว  3/2  ใชมือกดสตารทกลับดวยสปริง 
5.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 

โจทย  :  ตองการยกชิน้งานจากสายพานลางขึ้นสูช้ันบน  และถายชิ้นงานเขาสูสายพานบน  โดยใช
กระบอกสูบสองทิศทาง  2  ตัวทํางานดังนี ้ เมื่อช้ินงานมาสัมผัสตัวรับสัญญาณ  กลองจะถูก
ยกขึ้นดวยกระบอกสูบ ‘A’  (กระบอกลมยดื)  ไปยังชั้นทีส่อง  เมื่อถึงชั้นนี้กลองจะถูกผลัก 
เขารางลูกกลิ้งโดยกระบอกสูบ ‘B’  (กระบอกลมดนัชิน้งาน)   เมื่อกระบอกสูบ  ‘B’  ยืดออกสดุ
กระบอกสูบ ‘A’  จะถอยกลบั (ต่ําลง) และเมื่อกระบอกสบู ‘A’  ถอยกลับมาจนสดุ กระบอกสูบ 
‘B’ จึงจะ   ถอยกลับ 
แผนภาพแสดงลําดับขั้นการทํางาน  แสดงใหเห็นการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบทีละขั้น เปน
วงจรดังภาพ 
กระบอกสูบ ‘A’  ยังคงคางที่ตําแหนงถอยกลับสุดอยูอยางนั้น  จนกวากลองตอไปจะมาและ
เร่ิมวงจรการทาํงานใหม 
 

คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 
   2.  จงอธิบายหลกัการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  8      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                      โตะยกปรบัระดับ 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 โตะยกปรับระดับ 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหนักศึกษาสามารถมีการวาวแผนการดําเนินงานการออกแบบวงจรไฮดรอลิกส 
 2.  สามารถกําหนดรหัสลงในวงจรควบคุมการทํางานได 
 3.  สามารถนําอุปกรณมาใชงานในวงจรไดอยางเหมาะสม 
 4.  เพื่อใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติออกแบบโตะยกปรับระดับได 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลว  4/2  ทํางานโดยมือโยก 
4.  รีลีฟวาลว 
5.  กรองน้ํามันไฮดรอลิกส 
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6.  มอเตอรไฟฟา  
7.  ปมไฮดรอลิกส 

โจทย  :  กลองซึ่งถูกลําเลียงมาตามสายพานดานซายจะตองถูกยกขึ้นเพือ่สงไปตามสายพานดานขวา
ซ่ึงอยูสูงกวาโตะยกปรับระดับนี้ควบคุมการยกโดยกระบอกไฮดรอลิกสแบบสองทิศทาง  
กระบอกสูบจะยกขึน้สูตําแหนงที่สองเมื่อโยกวาลวควบคุม  และจะยังคงคางอยูตําแหนงนัน้ 
จนกวาจะโยกวาลวควบคุมกลับตําแหนงเดมิ 
 

คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 
   2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   9      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                เครื่องเจียระไนยแนวระดับ 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 เคร่ืองเจียระไนยแนวระดับ 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหเขาใจการจัดลําดับอุปกรณการใชงานในวงจรไฮดรอลิกสไดอยางถูกตอง 
 2.  สามารถออกแบบวงจรเครื่องเจียระไนยแนวระดับได 
 3.  เพื่อใหเกดิความเขาใจในการนําเอาระบบไฮดรอลกิสไปใชกบัเครื่องเจียระไนยแนวระดบัได 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
รายการอุปกรณ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลว  4/2  ใชมือโยก 
4.  วาลวปรับอัตราการไหลทางเดียว 
5.  วาลวระบายความดัน  
6.  กรองน้ํามัน 
7.  มอเตอรไฟฟา 
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8.  ปมไฮดรอลิกส 
โจทย  : ตองการใหกระบอกสูบแบบสองทิศทางในการขับเคลื่อนแทนเจยีระไนยไป-กลับ  และ 
              ตองการใหความเรว็ขาไปและกลบัมีความเร็วเทากันเพื่อใหช้ินงานมีคุณภาพดี 
 
คําถาม  :  จงออกแบบวงจรเพื่อควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกสใหสามารถทํางานไดตามตองการ 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม      แบบปฏิบัติการ  10      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                    รอกไฮดรอลิกส 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่................................... 
 

 รอกไฮดรอลิกส 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหรูและเขาใจในการวางแผนและออกแบบวงจรไฮดรอลิกส 
 2.  เพื่อนําอุปกรณที่มีความเหมาะสมมาใชในการออกแบบวงจร 
 3.  เพื่อใหเขาใจหลักการทํางานของมอเตอรไฮดรอลิกส 
  
 
 
 
 

 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  มอเตอรไฮดรอลิกส  2  ทิศทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลวควบคุมอัตราการไหลทางเดียว 
4.  วาลว  4/3  ควบคุมดวยคันโยก 
5.  วาลวปด-เปด  
6.  รีลีฟวาลว 
7.  เกจวัดอัตราการไหล 
8.  มอเตอรไฟฟา 
9.  กรองน้ํามัน 
10.  ปมไฮดรอลิกส 
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โจทย  : ตองการใชไฮดรอลิกสขับรอกโดยตองการใหหมุนไดทั้งสองทิศทางเพื่อมวนและคลาย 
              เสนเชือกสลิงและความเร็วตองสามารถปรับไดทั้งสองทิศทาง 
 
คําถาม  :  จงออกแบบวงจรเพื่อควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกสใหสามารถทํางานไดตามตองการ 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  11      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี               ชุดปอนชิ้นงานเขาเครื่องจักร 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................     วันที.่................................... 
 

 ชุดปอนชิ้นงานเขาเคร่ืองจักร 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหนักศึกษาไดฝกปฏิบัติการตอวงจรชุดปอนชิ้นงานเขาเครื่องจักร 
 2.  เพื่อวางแผนนําอุปกรณไปตอวงจรอยางถูกวิธี 
 3.  เพื่อใหนักศึกษาไดมีประสบการณในการตอวงจรไฮดรอลิกสและรูวิธีการแกปญหา 
  
 
 
 
 

 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลว  2/2  เล่ือนโดยลุกกล้ิงกลับดวยสปริง 
4.  วาลวควบคุมอัตราการไหลทางเดียว 
5.  วาลว  4/2  ควบคุมโดยมือโยก  
6.  รีลีฟวาลว 
7.  เกจวัดอัตราการไหล 
8.  กรองน้ํามัน 
9.  มอเตอรไฟฟา 
10.  ปมไฮดรอลิกส 
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โจทย  : ตองการใชกระบอกไฮดรอลิกสทําหนาทีป่อนชิ้นงานเขาเครื่องเจียระไนยผิวหนา  ควบคุม
การปอนเขาดวยวาลวมือโยก  ตองการใหกานสูบเคลื่อนที่ออกเพื่อปอนชิ้นงานที่มคีวามเร็ว
ปกติ  จนกระทั่งชิ้นงานสั่งงานวาลวลูกกล้ิงซ่ึงเปนตําแหนงที่ช้ินงานเขาสูตําแหนงที่เริ่มตน
ทําการเจียระไนย  จากตําแหนงนี้ความเร็วของกานสูบจะชาลงเพื่อใหไดผิวงานที่ดี  โดย
สามารถปรับคาความเร็วที่ตองการได 
 
ในจังหวะการถอยกลับ  กานสูบจะถอยกลับเมื่อส่ังงานดวยวาลวมือโยกตวัเดยีวกัน  และให
กลับดวยความเร็วปกต ิ

 
คําถาม  :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

  2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  12      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                      เครื่องฉีดพลาสติก 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................     วันที.่................................... 
 
 เคร่ืองฉีดพลาสติก 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหนักศึกษาเขาใจการจัดลําดับขั้นตอนการออกแบบเครื่องฉีดพลาสติก 
 2.  เพื่อใหนักศึกษาจัดตําแหนงของอุปกรณไดอยางเหมาะสม 
 3.  นักศึกษามปีระสบการณจากการออกแบบวงจรและการใชอุปกรณไดอยางเหมาะสม 
 4.  สามารถแกปญหาไดตามหลักการออกแบบวงจรไฮดรอลิกส 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 
1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง  6.  วาลว  4/2  ควบคุมโดยมือโยก 
2.  ถังสะสมความดัน    7.  เชควาลว 
3.  รีลีฟวาลว     8.  กรองน้ํามัน 
4.  วาลวควบคุมอัตรการไหล   9.  มอเตอรไฟฟา 
5.  เกจวัดความดัน    10.  ปมไฮดรอลิกส 
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โจทย  : ตองการใชกระบอกไฮดรอลิกสเปนตัวพาชุดหัวฉดีของเครื่องฉีดพลาสติก  เขา-ออก  โดยใช
ปมขนาดเล็กแตตองการความเร็วสูง 

 
คําถาม  :  1.  จงออกแบบวงจร  เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

  2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
 
 
 
  
 
 
 
 


